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@VAROTOIMET JA YMPARISTOPOLITIIKKA

VAROTOIMET

Turvallisuutesi ja laitteiden suojaamiseksi noudata naita ohjeita:

e Al kasittele jarjestelmaa marilla tai kosteilla kasilla.
e Irrota virtalahde ennen kuin teet mitaan kytkentoja.

e Varo, ettet aiheuta oikosulkua mihinkaan jarjestelman liitantoihin.

YMPARISTO

12

Ala havita tata laitetta kotitalousjatteen mukana. Sahké- ja elektroniikkalaitteet sisaltavat
aineita, jotka voivat vahingoittaa ymparistoa, jos niita ei kasitella asianmukaisesti. Yliviivatun
roskakorin symboli osoittaa, etta sahkolaitteet tulee kerata erillaan muusta
yhdyskuntajatteesta. Asianmukaista ymparistonhallintaa varten se on toimitettava tahan
tarkoitukseen varattuihin kerayspisteisiin kayttoikansa lopussa.

Laitteen komponentit voidaan kierrattaa. Toimi voimassa olevien
ymparistonsuojelumaaraysten mukaisesti.

Jos vaihdat sen muihin laitteisiin, sinun on palautettava se jalleenmyyjalle tai vietava se
erikoistuneeseen kerayskeskukseen.

Lain tai ohjesaannon rikkojille maarataan ymparistonsuojelulainsaadanndssa saadetyt sakot
ja toimenpiteet.
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@ RS-485 PORTTI

RS-485, tunnetaan myos nimella EIA-485, on tiedonsiirtostandardi vaylassa.

Integrointivéylé |

Viestintaportin nopeus 19200 bps
Viestinta Half duplex
Frame length 8-bit
Stop bit 1-bit
Stream control None
Parity Even
LITANNAT
() o () (o) o () () o ()
AIRZONE = || o BIRZONE = | o BIRZONE = || o
5 o s o 5 (e}
fu] @) £ [e) £ fe)
@ [e) [¢) [¢)
& O & O & (¢]
O O O (0] O (e}
0000 0000 0000
Ommm O Ommmn
Modbus

Jotta jarjestelma toimisi oikein, varmista, etta vain tietoliikennekaapelit (vihrea-
sininen) on kytketty vastaaviin domotic-vayliin. Kiinnita johdot liittimen ruuveilla
varikoodin mukaan.

Start Bit

wesate | | [[[ || |
Idle State (B)_ J_ | —|_—
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9 MODBUS PROTOCOL

MODBUS-protokolla on viestintarakenne, jota kaytetaan muodostamaan isanta-orja/asiakas-palvelin -kommunikaatio
alykkaiden laitteiden valilla, jotka on kytketty erityyppisiin vayliin tai verkkoihin.

Jokaiselle laitteelle, joka on tarkoitettu viestimaan Modbusin avulla, annetaan yksilollinen osoite. Paalaitteet lahettavat
komennon kehyksessd, joka sisaltaa laitteen tai paatelaitteiden (orjien) osoitteen. Kaikille laitteille lahetetaan kehys, mutta
vain vastaanottaja tulkitsee ja suorittaa komennon. Modbus-komennot sisaltavat tarkistussummatietoja, jotta vastaanottaja
voi havaita lahetysvirheet.

Huomautus: On mahdollista ldhettdd tietoa useille laitteille samanaikaisesti kayttamdlld kehystd nimeltd "Broadcast”.

Jokainen viesti sisaltaa ylimaaraista tietoa, joka varmistaa sen oikean vastaanoton. Jos isanta ei tietyn ajan kuluttua saa
vahvistusta, se tulkitsee virheen ja katkaisee yhteyden.

Kaytetty lahetystapa on MODBUS-RTU. Jokaista datatavua edustaa kaksi 4-bittista merkkia heksadesimaalimuodossa.
Kehyksen muoto on seuraava:

| stat | o | 1 | 2 | 3 | 4 [ 5 | 6 | 7 | Parity | Stop |

AIDOO MODBUS -OHJAINLAITTEEN SLAVE-OSOITTEEN MAARITTAMINEN

Aidoo on Modbus-slave-laite, joten sen osoite on ilmoitettava. Maarita seuraavat parametrit paalaitteesta:
Register Kuvaus Arvot

56 Modbus osoite Modbus slave osoite (Oletus)

0 -> 100 bps ; 1 = 300 bps

2 - 500 bps ; 3 > 1200 bps

4 -> 2400 bps ; 5 > 4800 bps

> Config. Baudrate 6 > 7800 bps ; 7 > 9600 bps (Default)
8 > 19200 bps ; 9 > 57600 bps
10 > 115200 bps
58 Config. Port parity 0 - none (Default), 1 - 0dd, 2 - Even

MODBUS-TOIMINTOKOODIT

Modbus-peruskomennot sallivat laitteen ohjauksen muuttaa rekistereidensa arvoa (muistipaikka) tai pyytaa naiden rekisterien
sisaltoa koodeista riippuen:

Code Toiminto: |
03 Rekisterien luku
04 Syétettyjen rek.luku
06 Esiasetettu/kirjoita yksittainen tilarekisteri
16 Esiasetettu / kirjoittaa useita pitorekistereita

14
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MODBUS KOMENNOT

Luku/kirjoitustoimintojen komentojen muoto on seuraava (8 tavua):

Slave
address
1 byte 1 byte 1 byte 1...2-N bytes 2 bytes

Operation code | Register address

¢ Slave-osoite Madrittaa kaytettavan jarjestelméan. Modbus-komento sisaltaa sen laitteen Modbus-
osoitteen, jolle se on tarkoitettu (1 - 247). 0-osoite on varattu Idhetysta varten kaikille laitteille (Iahetys).

¢ Toimintakoodi. Madrittaa suvoritettavan toiminnon.

o Rekisteroi osoite. Madarittaa kaytettavan toiminnon. Useissa rekistereissa suoritettavissa komennoissa
madrittaa kdynnistyslokin, josta haluat toimia perdkkdin.

o Tiedot. Muodostuu 2 tavusta (yksinkertaiset toiminnot) tai 2 tavun joukosta (useita operaatioita), jotka
sisaltavat komennon tiedot..

e CRC. Kaksi tavua lisataan virran loppuun lahetys- tai vastaanottovirheiden havaitsemiseksi. Tama toiminto
suoritetaan kayttamalla syklista redundanttikoodia.

Generaattoripolynomi: CRC-16 = x™ + x' + x2 + 1,

KIRJOITA KOMENTOT
Kirjoita yksittainen tilarekisteri
Byte Field |
0 Slave osoite (1-247) (0: Broadcast)
1 Kirjoita yksittdinen rekisteri (6)
§ Registeri osoite
g Kirjoitettava data
6
7 CRC

Niin kauan kuin virhetyyppia ei ole, vastauksen on oltava tasmalleen samassa muodossa kuin kirjoituskomennon.

Kirjoita useita rekistereita

Byte | Field |
0 Slave osoite (1-247) (0: Broadcast)
1 Kirjoita useita rekisterig (16)
2 Aloitusrekisterin osoite
3
2 kirjoitettavien rekisterien lukumaara (IN)
5 Kirjoitusdatan tavujen kokonaismaara (2-N)
6
7 Rekisteriin 1 kirjoitettavat tiedot
5+2:N . - S
62N Tiedot kirjoitettava rekisteriin N
7+2-N
graN | CRC

15
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Vastaus, niin kauan kuin se on virheeton, on:

Byte Field
0 slave osoite (1-247) (0: Broadcast)
1 Kirjoita useita rekisterig (16)
g Aloitusrekisterin osoite
4
m 5 kirjoitettavien rekisterien lukumaara (N)
6
7 CRC
LUKU KOMENTO
Kysymys
Byte Field
0 Slave osoite (1-247) (0: Broadcast)
1 Tietueiden lukeminen (3/4)
g Aloitusrekisterin osoite
4
5 Luettavien rekisterien lukumaarg (N)
6
7 CRC
Vastaus
Byte | Field
0 Slave osoite (1-247) (0: Broadcast)
1 Tietueiden lukeminen (3/4)
2 Vastaustavujen maara (bytes) (2-N)
i Rekisteriin luettavat tiedot 0
3+2-N N .
Z+2.N | Rekisteriin luettavat tiedot N
5+2-N
6:2°N CRC

16



€)rzONE

@ REKISTERIT
SYSTEM REKISTERIT
Rekisterit Kuvaus I\'/IOfibus Read / Write Esimerkki arvosta Kommentit
Toiminnot
Unit Status 0: OFF 0x03,0x04,0x06 .
0 ON/OFF 1: ON 0x10,0x16 Read & Write 01
Jaahdytys, lammitys, kuivatus, Puhaltimet: [16-32]°C
1 Asetus Asetus *10 OX%ifg%ifg% Read & Write 270 =>[160-320] Auto mode: [22-28]°C => [220-228]
! Lampotila-askel 0,5°C: 220 = 22°C, 225 = 22,5C.
1: Auto
2: Jadhdytys
3 Tilat 3: Lammitys 0x03,0x04,0x06 Read & Write 2
. 0x10,0x16
4: Puhallin
5: Kuivatus
Auto =0, Silent = 25, Low = 50, Medium = 75, High = 100.
Puhaltimen 0-100 % 0x03,0x04,0x06 . Asteikko mukautuu automaattisesti toimintatilaan
4 nopeuspros 0: Auto 0x10,0x16 Read & Write 50 liittyvien rajoitusten mukaan.
entti Esim: Kuivatus tila, silent = 50%, low = 100%.
Bit 0~3: Louverl
(default)
Bit 4~7: Louver2
5 Py.stysu?ra E:E 182~1115': tgz:g:z 0x03,0x04,0x06 Read & Write Oor9 Hita.chi BAC , ainoastaan .bit 0 ké?ytéssé
ilmasale 0x10,0x16 Rekisteri = 0 kun auto swing pysaytetty
ikkd 0-7: Louver pos. Rekisteri = 9 kun pysty swing kytketty
8: Auto pos.
9: Swing pos.
10: Swril pos.
Bit 0~3: Louverl
(default)
Bit 4~7: Louver2
Bit 8~11: Louver3
6 Vaa_kasucira. Bit12~15:Louver4 | 0x03,0x04,0x06 Read & Write Oor9 Hitachi RAC, only bit 0 kaytossa
ilmasaleik Values: 0x10,0x16 . . . ..
.. N Rekisteri = 0 kun auto swing pysdytetty
ko 0-7: Louver pos. Rekisteri = 9 kun pysty swing kytketty
8: Auto pos.
9: Swing pos.
10: Swril pos.

17
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No alarm=>0

Ascii value:
Virhekoo , ), . Alarm 00-009 => 17712 This value represents ASCCI Error code (first part):

/ di1 x4’ 0x30 0x03,0x04 Readonly | \arm 00-010 => 17712 Alarm 00-0010->17712->0x4530-> 'E' '0'

E/0 Alarm 01-004 => 17713
Ascii value: No alarm =>0 .
g | Virhekoo 003000 | Readony | AmO0009=>123a5 | T s0s 10
di2 ‘0x31’,0x30’ ! Alarm 00-010 => 12592
17 Alarm 01-004 => 12340 Complete Error: E010
Tama rekisteri ilmaisee kaytettdvissa olevan
tuulettimen nopeuden valitun toimintatilan mukaan
suhteessa RAC-yksikon ohjausspesifikaatioihin:
Bit 0: Auto Nykyiset RAC:n tuulettimen nopeudet: Auto (bitti 0),
Kiytettiviss Bit 1: Super-Low Hiljainen (Super-Low, bitti 1), Matala (bitti 2),

15 N Bit 2: Low 0x03,0x04 Read only 7, 86, 87 Keskitaso (bitti 4), Korkea (bitti 6). Cool- ja Heat-tilat:
a oIeva_ Bit 4: Medium kaikki nopeudet sallittu, kaikki liittyvat bitit asetettu
tuulettim Bit 6: High arvoon 1 => 1+2+4+16+64 = 87. Tuuletintila:
en Automaattinen ei ole sallittu => bitti 0 - 0, rekisteri =
nopeus 86 Kuivatila: vain matala + hiljainen => rekisteri = 6

Automaattinen tila: Auto + Hiljainen + Matala =>
rekisteri =7
Ulkoldm . S
35 pétila Temp *10 0x03,0x04 Read only 230 Ulkolampatila ulkoyksikosta
Tuloilma-anturin lampétila oletuksena. Jos kaytetdan
) langallista kauko-ohjainkytkinta (SPX-WKT3), on
Tuloilman mahdollista valita langallinen ohjainanturi RAC-
36 lampéotila Temp *10 0x03,0x04 Read only 220 sisayksikon ohjausanturiksi (asetus tehdaan
(Huoneldmpd langallisen ohjaimen valikosta). T4ss& tapauksessa
tila) tama rekisteri ndyttaa johdollisen lukeman lampétilan
kaukosdatimen anturi.
Numeeriset 0,1,2,3.... 0x03,0x04,0x06 . Puhaltimen nopeuksiin liittyvdat numeeriset

>4 tuulettim 0: Auto 0x10,0x16 Read & Write 1 komennot.Auto =0, Silent =1, Low =2, Med =3,
en High =4
nopeudet

Halytyskoodi RAC-jarjestelmassa. Ei halytysta, arvo =0
Halytys 00-009, arvo = 9 Halytys 00-010, arvo = 16
(desimaaliarvo, muutettu heksadesimaaliksi = 10 =
55 | Vithekoodi | “aneoferror 0x03,0x04 Read only 0,9, 16,260 halytyskoodi) Halytys 01-004 (ulkoyksikkd) = 260

Ej: 0x009

(desimaaliarvo, muutettu heksadesimaali = 104 =>
halytyskoodi)
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57

Siirtonopeu
den
konfigurointi

0: 100 bps

1: 300 bps

2:500 bps
3:1200 bps
4:2400 bps
5:4800 bps
6: 7800 bps
7:9600 bps
8:19200 bps
9: 57600 bps

10: 115200 bps

0x03,0x04,0x06
0x10,0x16

Read & Write

Viestintanopeus
7 =9600 bps

58

Portin
pariteettima
aritys

0: None
1: Odd
2: Even

0x03,0x04,0x06
0x10,0x16

Read & Write

Viestinnan pariteetti

0 = ei pariteettia

(*) Huomautus: Maksimi-/minimirajat riippuvat ilmastointilaitteestasi.
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VIRHEET (VAIN HITACHI RAC -YKSIKKOISSA)

Virhe nakyy
Modbus langallisessa

Errorcode  kaukosaitimess —Error category
a

Virhe selitys

0 Normal status

EQO1 00-001 Kylmaainekierron virheellinen toiminta
E0O03 00-003 ) ) Tiedonsiirtovirhe sisa- ja ulkoyksiksiden valilla

Sisayksikko — - - -
E009 00-009 Epanormaali sisayksikon lampatila-anturi
EO10 00-010 Sisayksikon tuulettimen moottorin epanormaali toiminta
EO13 00-013 Epanormaali sisayksikon elektroninen ohjauskortti
E102 01-002 Kompressorin ylivirta
E103 01-003 Kompressorin epanormaali hidas pysrimisnopeus
E104 01-004 Kompressorin epanormaali pyérimisnopeus
E105 01-005 Kompressorin ylivirta
E106 01-006 Kompressorin epanormaali lampétila
E107 01-007 Epanormaali ulkotermistori
E108 01-008 Kompressorin epanormaali kiihtyvyysnopeus
E109 01-009 Tiedonsiirtovirhe sisa- ja ulkoyksikaiden valilla
E110 01-010 Epanormaali séhkonsyotts ulkoyksikélle
E111 01-011 Ulkoyksikon tuulettimen pysaytys voimakasta tuulta varten
E112 01-012 Vika tuulettimen moottorissa
E113 01-013 Epanormaali elektroninen paiohjauskortti
E114 01-014 Epanormaali jannite invertterijarjestelmassa
E115 01-015 Invertterin piirikortin vika

Ulkoyksikko - — -
E116 01-016 Jarjestelman ylivirtasuojan pysaytys
E171 01-071 Kompressorin lampétila-anturin vika
E172 01-072 Sulatuslampétila-anturin vika
E173 01-073 Ulkolampétila-anturin vika
E174 01-074 Nesteputken lampétila-anturin vika (yksikko 1)
E175 01-075 Kaasuputken lampétila-anturin vika (yksikké 1)
E176 01-076 Nesteputken lampétila-anturin vika (yksikko 2)
E177 01-077 Kaasuputken ldmpétila-anturin vika (yksikké 2)
E178 01-078 Vika nesteputken lampétila-anturissa (yksikko 3)
E179 01-079 Kaasuputken lampétila-anturin vika (yksikké 3)
E180 01-080 Vika nesteputken lampétila-anturissa (yksikko 4)
E181 01-081 Kaasuputken ldmpétila-anturin vika (yksikké 4)
E182 01-082 Vika nesteputken lampétila-anturissa (yksikké 5)
E183 01-083 Kaasuputken ldmpéotila-anturin vika (yksikké 5)

Huomautus: Katso lisdtietoja virhekoodeista vastaavan HITACHI RAC -yksikon teknisestd ohjekirjasta.
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